ROBOTICA



La palabra robot esta a la
orden del dia y muchas
veces al escucharla nos N/
imaginamos una maquina = 3
con forma humana que
camina, habla, gesticula...
pero en realidad es algo L H
mucho mas sencillo. f: :1

Un robot es una maquina automatica programable
gue es capaz de interpretar informacion del medio
fisico para modificar su conducta. Tiene la
capacidad de interactuar con el entorno vy, en
funcion de ello, realizar unas funciones u otras.



Todo robot tiene basicamente tres grupos de componentes:
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PLACA ZUM:
CEREBRO

SENSORES:
0JOsS, 0IDOS

BATERIAS:
COMIDA

ACTUADORES:
EXTREMIDADES



Podriamos decir que los sensores son los
sentidos del robot. Estos transmiten informacion
a su sistema de control que permite alterar |la
funcion que realiza mediante los actuadores.
Ademas un robot necesitara una fuente de
energia para funcionar y una estructura fisica
para sostener los elementos que lo componen y
realizar sus funciones.



Antes de seguir hablando de robots es importante explicar
los dos tipos de sistema de control que podemos utilizar:

Sistema de control en lazo abierto: tras recibir una sefal de entrada y activarse
produce una sefal de salida independiente. El sistema no tiene ninglin control para
reorganizar el proceso.

Un ejemplo claro seria un microondas que calienta mientras esté encendido,
independientemente de que la leche esté fria, caliente o hirviendo.

Sistema de control en lazo cerrado: aquél en el cual el sistema produce una senal
de salida tras recibir una senal de entrada y se produce una retroalimentacion de
informacion a la sefal de entrada en funcidon de como se esta produciendo la senal
de salida y el entorno de la misma. El sistema puede reorganizar sus funciones
para apagarse o modificar su accion.

En este caso podriamos entenderlo mejor si pensamos en un climatizador que
mide la temperatura ambiente y enfria o calienta hasta que la misma sea igual que

la que esta programada. El sistema informa a la entrada del estado ambiental para
gue enfrie mas, deje de enfriar, caliente, etc.



Es muy sencillo e importante entender la l6gica de actuacion de
un robot para poder programarlo y que realice aquello que

necesitamos.
Un robot realiza tareas cuando el sistema de control se lo

ordena y en caso de que no indique lo contrario el robot
seguira realizando la misma accion sin modificarla.



Ahora que ya sabemos un poquito mas sobre robots vamos a conocer algunos de los
sensores que podemos incorporarles:
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Sensor de luz: Detecta la
cantidad de luz que hay en el
entorno.

Sensor de temperatura y
humedad: Es capaz de
detectar la temperatura y
humedad del ambiente.

Pulsador: Bot6n que permite
el paso de corriente eléctrica
al pulsarlo y no la permite al
soltarlo (cierra y abre el
circuito).

Sensor de infrarrojos:
Detecta la diferencia entre
colores claros y oscuros. En
ocasiones son digitales para
diferenciar entre blanco y
negro.

Sensor de sonido: Detecta el
sonido o ruido ambiental.

Potenciometro: Permite
regular el paso de corriente
eléctrica, pudiendo ampliar o
reducir el voltaje de la
misma.
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Sensor de ultrasonidos: Detecta la
distancia a la que se encuentran los
objetos emitiendo una onda
ultrasénica y calculando el tiempo
que tarda en regresar tras rebotar
con algun objeto.




Y... équé ocurre con los actuadores?

LED: Sélo deja pasar la
corriente eléctrica en un
sentido y la bloquea en el
contrario. Cuando deja pasar
corriente emite luz.

Motor eléctrico o servo de
rotacion continua:
Transforma la corriente
eléctrica en movimiento
circular.

Zumbador: Emite sonido en
la frecuencia elegida,
pudiendo reproducir notas
musicales, melodias, etc..

Servo: Transforma la
corriente eléctrica en
movimiento circular y puede
detenerse en un angulo
concreto.
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Pantalla LCD: Permite mostrar informacion como
imagenes o texto.



¢COMO PIENSA UN ROBOT?

Piensa (procesa) las cosas de una en una, no puede hacer
dos cosas a la vez.

Piensa y repite acciones muy rapido, tanto que a veces
no podemos ni ver lo que esta haciendo y hay que decirle
gue espere un poco.

Nunca hace nada que no le hayas dicho. Hay que
programar todo lo que quieras que haga y darle las
ordenes de una en una.

Normalmente, cuando un robot acaba su lista de
ordenes, vuelve a empezar de nuevo, repitiendo su
programacion una y otra vez.



